GXR, GXV

Tauchmotorpumpen
aus Chrom-Nickel-Stahl

Materials

Teile- Benennung Werkstoff

Pumpengehduse Chrom-Nickel-Stahl 1.4301, EN 10088 (AISI304)
Saugsieb Chrom-Nickel-Stahl 1.4301, EN 10088 (AISI304)
Laufrad Chrom-Nickel-Stahl 1.4301, EN 10088 (AISI304)
Motormantel Chrom-Nickel-Stahl 1.4301, EN 10088 (AISI304)
Pumpenmantel Chrom-Nickel-Stahl 1.4301, EN 10088 (AISI304)
Handriff Polypropylen

Welle Chrom-Nickel-Stahl 1.4305, EN 10088 (AISI303)
Gleitrindichtung Keramik / Hartkohle / NBR

Dichtungsschmierdl

Weisdl flir Lebensmittel- und Pharmazeutikmaschinen

Sonderausfiihrung auf Anfrage

- Andere Spannungen, Frequenz 60 Hz, spezielle Gleitringdichtung
- 10 Meterr AnschluRRkabel, Vertikaler Magnetschwimmerschalter

Kennlinien n =2900 1/min
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Ausfiihrung

Voll tiberflutbare, einstufige Tauchmotorpumpen aus Chrom-
Nickel-Stahl, mit vertikalem Druckstutzen.

GXR: mit offenem Laufrad

GXV: mit Freistromlaufrad (Vortex).

Motorkiihlung durch strémendes Wasser zwischen Motor- und
Pumpenmantel.

Doppelte Wellenabdichtung mit zwischenliegender Olkammer.
Minimale Abmessungen und grof3e Forderleistung, fiir die An-
Anwendung in den verschiedensten Einsatzfallen.
Férderhéhe bis 12.7 m, Férdermenge bis 220 Liter/min.

Einsatzgebiete

GXR - Fir reines Wasser, auch mit Feststoffen bis 10 mm
KorngréRRe. Zur Entwasserung von Kellen, oder lber-
fluteteten Rdumen. Zur Wasserentnahme aus Teichen,
Bachen oder Regenwasser-Sammelbecken.

Zur Bewasserung.

GXV: - Fir reines oder leicht verschmutztes Wasser mit Fest-
stoffen bis 25 mm KorngréRe. Teilweise geeignet flur
Fordermedien mit héherem Feststoffgehalt.

Zur Verwendung im Freien muf} die Kabellange mindestens

10 Meter betragen (nach EN 60335-2-41).

Einsatzbedingungen
Mediumstemperatur bis 40 °C, maximale Eintauchtiefe 5 m,
Minimaler Wasserstand:
mit Schwimmerschalter: GXR = 70mm, GXV = 130mm.
ohne Schwimmerschalter: GXR = 70mm, GXV = 130mm.
Dauerbetrieb

Motor

2-Poliger Induktionsmotor, 50 Hz (n = 2900 1/min).

GXR, GXV: Drehstrom 3 Ph. 230V +10%
Drehstrom 3 Ph. 400V +10%

GXRM,GXVM: Wechselstrom 1 Ph 230V, 50 Hz
mit Schwimmerschalter und Thermoschutz
Integriegrter Kondensator

Isolationsklasse F

Schutzart IP X8 (fuir Dauereintauchen)

Trockenlaufer mit doppelt impregnierter Wicklung,

Feuchtigkeitsbestandig.

Ausfiihrung nach EN 60335-2-41
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GXR, GXV

Kennlinien n = 2900 1/min

Tauchmotorpumpen
aus Chrom-Nickel-Stahl

3~ 230V 400V 1~ 230V Kondensator  P1 P2 QmS/h 0 1,2 3 4,5 6 7,5 9 |10,2| 12 | 13,2
A A A uf Vc | kW | KW | HP I/min| O 20 50 75 | 100 | 125 | 150 | 170 | 200 | 220
GXR 9 16 | 0,9 | GXRM9 23| 8 |450| 0,5 |0,25|0,33 9 8,3 7 6 | 48|36 | 25|17
GXR 11 23| 1,3 | GXRM11 32 |125|450| 0,7 (037 05 | Hm | 11 |104| 95 |85 |75 |65 |53 |42 |22
GXR 13 28|16 | GXRM13 45| 16 | 450 |0,95|0,45| 0,6 12,7 11,7 /10,7 9,7 | 85 | 73 | 63 | 52 |32 | 2
3~ 230V 400V 1~ 230V Kondensator  P1 P2 ome’/h 0 1,2 3 4,5 6 7,5 9 |10,2| 12 | 13,2
A A A uf | Ve | kW | kW | HP I/min 20 | 50 | 75 | 100 | 125 | 150 | 170 | 200 | 220
GXV 25-6 16 09| GXvm25-6 | 23| 8 |450| 0,5 (0,25|0,33 6 |57 |52|45|38| 3 22|15
GXV 25-8 23| 13| GXxvmM25-8 | 3,2 |12,5|450| 0,7 (0,37 05 | Hm | 82 | 78 |72 |67 | 61| 54| 45|36 |22
GXV 25-10 28| 16| GXVM25-10 | 45| 16 | 450|0,95|0,45| 0,6 10 | 95 | 8,7 8 73 |65 |57 |49 |37 |26
P1 Leistungsaufnahme P2 Motor-Nennleistung Dichte p = 1000 kg/m?. Kinematische Viskositat v = max. 20mm?sec.
Toleranzen nach ISO 9906, Anhang A
Pumpentyp AnschluBkabel Schwimmerschalter
Material T Lange Stecker Material T
yp 9 CEE 7(VIl) yp
GXRM 9 i} 2 - 2
GXVM 25-6 HO5RN-FL | 3G0,75 mm 5 mL Ja HO7RN-FL |3G1 mm
GXRM 11, 13 ; 2 - 2
GXVM 25.8, 25-10 HO7RN-FL | 3G1 mm 5mL Ja HO7RN-F 3G1 mm
GXR 9 i} 2 i i -
GXV 25-6 HO5RN-FL | 4G0,75 mm 5mL Nein Nein
GXR 11, 13 ; 2 i i -
GXV 25.8, 25-10 HO7RN-FL 4G1 mm 5 mL Nein Nein
Abmessung und Gewicht
T I
T <
© o
Mafe (1) Mafte (1
TYP mm kg TYP mm kg
H | H1 | GXR |GXRM H | H1 | GXV |GXVM
GXR 9 - GXRM 9 265 | 230 5 5,2 GXV 25-6 - GXVM 25-6 |302 |267 | 5,1 5,3
GXR 11 - GXRM 11 300 |265| 6,2 | 6,5 GXV 25-8 - GXVM 25-8 |337 |302| 6,3 | 6,6
GXR 13 - GXRM 13 300 | 265 | 6,7 7,2 GXV 25-10 - GXVM 25-10 | 337 | 302 | 6,8 7,3

(1) Mit 5 Meter AnschluRkabel

(1) Mit 5 Meter AnschluRkabel




GXR, GXV

Installationsbeispiel

Tauchmotorpumpen
aus Chrom-Nickel-Stahl
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Installationsbeispiel mit vertikalem Magnetschwimmerschalter

h |H
= h | max
883354 min
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Q176
min 250 x 250
TYP mm
h h
H min | max
GXRM 9 GF 265 [ 100 | 190
GXRM 11 GF | 300 | 135 | 225
GXRM 13 GF | 300 | 135 | 225

On
375
Off H
130 o
Ole |
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MAX
max
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00 min
Q176
min 250 x 250
TYP mm

h h
H min | max
GXVM 25-6 GF 302 | 60 | 150
GXVM 25-8 GF 337 | 60 | 185
GXVM 25-10GF | 337 | 60 | 185




GXR, GXV

Konstruktionsmerkmale

PATENTIERT

G1 1/4" AnschluB3, vertikal nach oben.

Fir die Intstallation in engen Schéchten Handgriff in Polypropylene

Einfacher Austausch des
Kondensators mdglich

Welle aus Chrom-Nickel-Stahl
1.4305 (AISI 303)

Einfache Fixierung des Schwimmer-
schalters, zur Einstellung des

Ein- und Ausschaltpunktes. Motokuhlung durch das Forder-
medium zwischen Motormantel

und AuRengehause

Wellenschutzhilse aus Keramik

Olkammer

Laufrad aus Chrom-Nickel-Stahl
1.4301 (AISI304)

Einlaufsieb mit groken Offnungen gegen Verstopfung. Doppelte Wellenabdichtung mit zwischenliegender Olkammer.
GXR: freier Durchgang von Feststoffen bis 10 mm Trennt den elektrischen Antrieb vom Férdermedium und

GXV: freier Durchgang von Feststoffen bis 25 mm bietet erweiterten Schutz bei Trockenlauf.





